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POWER ELECTRONICS

Frequenzumrichter
OMRON/YASKAWA E7Z - Serie

Kurzanleitung:
E7 mit Software ftr Drehzahlregelung
von Kondensatorluftern.
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Kondensatorlifter “EIN” bei niedrigen AuRentemperaturen.
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Kondensatorlifter “EIN” bei normalen Auentemperaturen.
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PED
Power Electronics Deutschland GmbH Kondensatorliifter “EIN” bei hohen AuRentemperaturen.
Conradtystrasse 41
90441 Nirnberg

Intelligente Software zur Regelung von Verfllssigerluftern.
Dynamische PI-Regelung durch Anpassung des Druck-
Tel.: +49 911 99 43 99 - 0 anstiegs pro Zeiteinheit.

Fax.: +49 911 99 4399 - 8
E-mail: info@ped-deutschland.de
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POWER ELECTRONICS

Kurzbedienungsanleitung E7 Verflissigersoftware

Anmerkung: Dieses Bedienungsanleitung wird erganzt durch die Standard Bedienungsanleitung Nr:
KA-CIMR_E7Z_DE_02.05

1. Funktion der Bedieneinheit

LED-Anzeige

FWD REV SEQ REF

ALARM

ey rREMDTEW %

Driicken der Taste MENU
wechselt die Betriebsart:

Driicken der Taste DATA/ ENTER

e wechselt in die Betriebsart:

P

> Drive oder Betrieb

> Schnellstart

> Erweiterte Programmierung
> Geénderte Parameter

> Auto-Tuning

> Anzeige der Betriebsdaten

> Einstellung der wichtigsten Parameter
> Einstellung aller Parameter

> Einstellung der geénderten Parameter
> Messung der Motordaten

I—PRGM—|

DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO

TUNING

OMRON DIGITAL OPERATOR PJVOP161

Zusatzfunktion als RESET-Taste

DATA/ENTER gedriickt wurde

| VOR - Taste LOCAL ESC ZURUCK - Taste
7\ | Wahlt Parameter aus bzw. REMOTE ¥ Wabhlt Parameter aus bzw. M
erhoht die eingestellten Werte erniedrigt die eingestellten Werte
> JUMSCHALT / RESET - Taste ESC - Taste
Reset | Stellt die aktive Ziffer ein, JOG L ) Stellt den Status wieder her, bevor ESC

FWD
REV

JOG - Taste
Aktiviert Schleichfahrt JOG
bei Bedienfeldsteuerung

p— LOCAL/REMOTE - Taste
remotel Local: Bedienfeldsteuerung

Remote: Klemmensteuerung

RESET

STOP

——) FWDIREV - Taste |
Rev | Legt die Drehrichtung bei | RUN

Bedienfeldsteuerung fest \

RUN - Taste STOP - Taste o
RUN Startet den e —— - ) Halt den STOP
Frequenzumrichter Frequenzumrichter an

2. Programmierbeispiel
Verstellen des Sollwerts fir den Verflissigungsdruck in Parameter P1-03 von 13,0 auf 14,0 Bar

Taste bis zu folgender Anzeige driicken Bemerkung:

Erweiterte Programmierung Ermoglicht Zugriff auf

MENU alle Parameter Q
» [nn ' 'u'u)
Die beiden linken Ziffern blinken (z.B.: A1) RESET oo ':.-'-'
I_J und zeigen die gewahlte Parametergruppe
P1-01 P1- blinkt
minTransmitter arametergruppe P1 ist gewahlt
N il -~ . P P1i Ah S AN
0N
S| PL-01 01- blinkt == ['.".' ! L'] ~
REseT | minTransmitter Parameter P1-01 ist gewahlt AN
P1-03 03- blinkt
Q Druck-Sollwert Parameter P1-03 ist gewéhlt 3 ——— Q
> (n e 1]
12.0 blinkt (bei Werkseinstellung) RESET g \
A_J Anzeige Parameterwert in P1-03 N
AN\ 13.0 Durch Driicken der VOR oder ZURUCK AN\
7\ | Pruck-Sollwert Taste wird der entsprechende Wert 7N
eingegeben. » 20
P1-03 14.0Bar Der Sollwert wurde verandert; IRESt= (LR
pS l Neuer Druck-Sollwert Zum Start muss jetzt das Menu M
Betrieb angewéhlt werden.
Betrieb Durch Drucken der MENU Taste
MENU wird die Betriebsart gewechselt. Q
» X
NN
Druck Istwert Die Anzeige ist abhangig vom jeweiligen IRE=T (NN ]
¢ I U1-91 = XX.X Bar Druck in der Anlage. v
AJ Die Eingabe muss danach

mit Data / Enter bestatigt werden



3. Die wichtigen Sonder - Parameter im Uberblick

Para- Werksein- Bereich Anderung Hand- [ -0 | 1. 2. 3.
meter  stellung beiBetrieb — buch | <3| Taste MENU /\ Taste AUF/AB R?ET Taste >/ RESET
NOGIERE Wi min mar?(ogllch W e Driicken bis Menii wechselt wechselt in das
v v \ e A ¢ L PROGRAMMIERUNG zwischen den jeweilige Unter-
DATA
M ) n 0000] —22_| und DATA/ENTER Parameter- menu der Para-
F" (LY '] .U] [ .‘.‘] [.'.‘.4..' N |S 43] [enrer Driicken. v gruppen metergruppe
1_M2 ) I ) Initialisierun Modus 2220: Stellt die Werkseinstellung wieder her.
23 I B3 N(sn ; ;
[b 1_0 .] ;:] [ n] [ c] [S 1 Quelle - Bestimmt die Sollwertquelle; 0=Bedienfeld; 1=Klemmen; 2=
o . & o Sollwert Schnittstelle; 3=Karte; 5=Case-Software (Eingabe in Bar)
[’_ _n:i] C] [ n] [ r] [S 1 Quelle - Modus fiir Start/Stop - Befehl: 0=Bedienfeld; 1=Klemmen;
LU ) M J Start / Stop - Befehl 2,3=Schnittstelle; 5=Case-Software (Auto-Abschaltung)
[!_ ._,'.3] .] n] [ :i] [S 1 Stop- Modus fiir Stopverfahren: 0=Abbremsen bis Stillstand;
oo o ! & o verfahren 1=Austrudeln; 2=Mit DC-Bremse; 3=Mit Verzégerung
[LC-“ .] 3] n] [ q] s Betriebsart Modus fur PI-Regler: 0=Deaktiviert; 1=Aktiviert;
Ul u o M o -Regelung 3=PI-Regelung aktiv, (Frequenzsollwert + Pl-Ausgang)
[!_,:_n'.] ,8] ] [ ac ] [S 13 Proportional Stellt die Proportionalverstarkung des P-Reglers als Faktor
0J"uc \ '-"-U-' C o Verstarkung (P) ein. Keine P-Regelung bei Einstellung 0,00.
Lc_nﬁ] :m] nnr] [ nn] Integrations Stellt die Integrationszeit des I-Reglers als Faktor ein. Eine
['.'.' 2 A (LA qF’ S13 . Zeit (1) Keine I-Regelung bei Einstellung 0,00.
[!_,:_nn] .] n] [ ‘] S 13 Pl-Regler Aus- 0=Normales Ausgangsverhalten: Istwert steigt->f aus sinkt
0J7ud o ! & ! gangsverhalten 1=Invertiertes Ausgangsverhalten: Istwert steigt-> f aus steigt
[r _M .] 3] nnr] [ ) S14 Hochlauf- Stellt die Hochlaufzeit von 0 Hz bis zur maximalen Ausgangs-
Lo o L '-"-U' zeit 1 frequenz ein. C1-02 stellt die Tieflaufzeit von fmax bis 0=Hz ein.
[d'._n'.] '.5.'.] nnn] [ W Untere Stellt den unteren Grenzwert der Ausgangsfrequenz
C uC caw Uy uuw Frequenzgrenze  als Prozentwert zur maximalen Ausgangsfrequenz dar.
[c 1_M .] ] 9 ] [ q ,n Netz- Stellt die Eingangsspannung des
Lo '.'." spannung Frequenzumrichters ein.
[' ._n'.] i ] n] [ c] u/f Modus 6 = 60Hz, Quadratischer Momentenverlauf
Tud J & J Kennlinie Modus 5 =50Hz, Quadratischer Momentenverlauf
[Cj_n l] 0000 ] l'u'll'u'] [RHBB] Motor- Der Motornennstrom dient als Referenzwert
CCu QO] | Uuue nennstrom fur die integrierten Motorschutzfunktionen.
Funktion Modus “b” legt fest, dass Analogeingang A2
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Analogeingang A2 die Istwertquelle des PI-Reglers darstellt.
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S14
SI7
SI7
S18
S23
[_ "_ .] L’] [ S. ,] S 9 Wahl der Legt fest welcher Wertim Display angezeigt werden soll.
oo . ! Anzeige Modus 51 ist ein Sonderparameter zur Druckanzeige.
[ 1N -.] ..] S 9 Anzeige Legt die Standardanzeige beim Einschalten fest.
01"uc o nach Einschalten Diese Anzeige wird vergroRert dargestellt.
[0 1_M .] nn] .-.n] [ an,] CASE Drucksensor Bestimmt den unteren Bereich des Drucktransmitters,
u L () Ju Unterer Bereich Eingabe in “Bar”.
01N Ty aln) Can Drucksensor Bestimmt den oberen Bereich des Drucktransmitters.
[ [ UC] JLM.‘] U.U] [ -'U.U] CASE | Operer Bereich Eingabe in “Bar”.
[0 ,_n-i] .._,n] .-.,-] [ ,:'n,-. CASE Druck Bestimmt den Verflissigungsdruck in der Anlage (Sollwert),
=) W L Sollwert die Eingabe erfolgtin “Bar”.
[P ,_,-".] .-n] .-.n] [ :,nn] CASE Abschalt- Legt fest, bei welchem Druck sich der Frequenzumrichter
Cun ! u UL Druck selbstandig abschalten soll. Die Eingabe erfolgtin “Bar”.
[0 ,_nr] n] n] [ -tnn CASE Abschalt- Bestimmt die Zeit zum Abschalten gem. P01.04. Abschalten
) & L Druck - Zeit erfolgt erst nach Ablauf der hier eingestellten Zeit.
[P ,_nE] n.-] .-.n] [ ,,-,n] CASE Druck Einschalt Legt die Druckdifferenz in “Bar” zum automatischen
[x wJ [y UTN) Hysterese Wiedereinschalten des Frequenzumrichters fest.
[0 ,_n-i] n] ] nnn CASE Wiedereinschalten Bestimmtdie Zeit zum Einschalten gem. P01.06. Einschalten
U A ) o Zeit erfolgt erst nach Ablauf der hier eingestellten Zeit.
.M Tedn) cn Acn Verhalten Ein- Bestimmt die Schwelle beim Einschalten des FU mit der die
[P'-J o) '] '&'-‘] -lU] [ '::'.U] CASE | schalten “ Sommer” Regelparameter des PI-Reglers “Sommer” aktiv werden.
[Q:p_n:i] gn] ] [ [CASE P-Anteil bei P-Verstarkung wenn der Verflissigungsdruck beim Ein-
UL LW L L -U- “Sommer” schalten iber denin P2-01 eingestellten Wert liegt.
[Pp_n-.] nq] i ,] [ ) ,,n] [CASE] I-Anteil bei Integrationszeit wenn der Verfliissigungsdruck beim Ein-
CTud L “Sommer” schalten tber denin P2-01 eingestellten Wert liegt.
[Qj_nu] .nn] ] [ [CASE ] Zeit “Sommer” Bestimmt die Zeit nach dem Einschalten des FU mit der die
rCTun Iy "LU- Regelung Regelparameter des PI-Reglers “Sommer” aktiv sind.
[P:{_n .] ’:,n] .-.n] [ 'SB] [CASE] Verhalten Ein- Bestimmt die Schwelle beim Einschalten des FU mit der die
J U Ly u ! schalten “Winter” Regelparameter des PI-Reglers “Winter” aktiv werden.
[Qj_n:i] ,n] [ ] [ [CASE] P-Anteil bei P-Verstarkung wenn der Verflissigungsdruck beim Ein-
Ul w o “Winter” schalten unter den in P3-01 eingestellten Wert liegt.
[P:{_n-.] .-.] [ .-.n] [35,-“',] [CASE] I-Anteil bei Integrationszeit wenn der Verfliissigungsdruck beim Ein-
<4 Ul L “Winter” schalten unter den in P3-01 eingestellten Wert liegt.
[,:,:,_,-,, .] .:n] [ ahh . [CASE ] Zeit “Winter” Bestimmt die Zeit nach dem Einschalten des FU mit der die
rJTun N) '.U‘ '."-"-U- Regelung Regelparameter des PI-Reglers “Winter” aktiv sind.
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POWER ELECTRONICS  Technische Daten Standardverdrahtung
. . e
Frequenzumrichter Typ: Yaskawa CIMR E7-Serie
Eingang Ausgang 1 3]5
Leist- | Sicher{ Span-| Strom |l max | Leist- | Ver-
ung ung nung fur 60s| ung luste ggg
EEE
Typ. Nr.: in kVA in A inV in A in Aflin kW in W i
E7CC 40P4 1,4 10| 400 1,8 22| 0,75 | 53,0 X B EE - Y
E7CC 40P7| 1,6 10| 400| 21| 25| 110 580 (elezhelPd - Emv-Fiter -
E7CC 41P5 2,8 10| 400 3,7 45| 1,50 | 84,0
E7CC 42P2 4,0 16| 400 53 6,4| 2,20 | 115,0
E7CC 43P0 58 20| 400 7,6 9,1| 3,70 | 148,0 | | | |
E7CC 44P0 6,6 25| 400 8,7| 104| 4,00 | 161,0 :
erccasps| 95| 36| 400 125| 150 550 | 209,0 [2]slP] - Frequenzumrichter e G U
E7CC 47P5| 13,0 36| 400| 17,01 204| 7,50 | 307,0 Yaskawa
E7CC 4011 | 18,0 50| 400| 24,0| 288|11,00 | 4100 CIMR-E7-Serie
E7CC 4015 | 24,0 63| 400| 31,0] 37,5|15,00 | 498,0
E7CC 4018 | 30,0 63| 400| 39,0] 46,8(18,50 | 634,0
E7CC 4022 | 34,0 80| 400| 45,0| 54,0(22,00 | 725,0
E7cc4030| 46,0| 100] 400| 60,0| 72,0/30,00 | 995,0 iE i [s7lsefssfsefsafs2f saf sy +vfarfazfad v]
E7CC 4037 | 57,0| 125| 400| 75,0| 90,0|37,00 [1144,0
E7CC4045| 69,0| 150| 400| 91,0| 109,0|45,00 |1316,0
E7cCc 4055| 85,0| 150| 400] 112,0| 135,0]55,00 |1698,0
Bei der Auswahl des Frequenzumrichters ist T
zu beachten: 5E |%
1) Der Betriebstrom des/der Lufter ist kleiner i
als der Nennstrom des Frequenzumrichters. Nl vr3 71 P PR T P -Xl oo
Abmessungen Umrichter (mit Unterbaufilter**) | | | | | | | | | |
Filter Typ: Breite| Hohe | Tiefe [Gewicht |
Typ. Nr.: FS- InV [ inmm|inmm|inmm| inkg
E7CC 40P4| *5972-10-07 | 400 141| 330 =203| 36 T\/T 828vIDC
E7CC 40P7| **5972-10-07 | 400 141| 330 =203| 36 420mA
E7CC 41P5| *5972-10-07 | 400 141| 330] 203| 36 & L 03080
E7CC 42P2| *5972-10-07 | 400 141| 330| 223| 46
E7CC 43P0 **5972-10-07 400 141 330 223 4’6 KondensatorlUfter Drucktransmitter

E7CC 44P0| **5972-18-07 400 141 330 223 4,6
E7CC 45P5| **5972-18-07 400 141 330 223 4,6
E7CC 47P5| **5972-35-07 400 206 355 247 [£5;
E7CC 4011 | **5972-35-07 400 206 355 247 8,0
E7CC 4015 | **5972-60-07 400 236 408 272| 13,0
E7CC 4018 | **5972-60-07 400 236 408 272| 14,0
E7CC 4022 5972-70-52 400 275 450 258| 21,0
E7CC 4030 5972-70-52 400 275 450 258 | 21,0
E7CC 4037 | 5972-100-35 400 325 550 283| 36,0
E7CC 4045 | 5972-100-35 400 325 550 283| 36,0
E7CC 4055 | 5972-130-35 400 325 550 283| 36,0

S1: DIP-Schalter 1.2:

| = Analogeingang A2: 4-20mA
(I = Werkseinstellung)

V =Analogue Input A2 0-10V

Monitortafeln

/\ MENU - DRIVE \/

Anwahl mit Vor bzw Zurtick Taste

Weitere Monitorfunktionen werden in der Bedienungsanleitung fur den Frequenzumrichter ab der Seite 5-43 beschrieben.

1111l Frequenz- Anzeige des berechneten Sollwerts " J| Betriebs- Zeigt die Gesamtbetriebszeit des Fre-
Y! WY sollwert in Hz (Einheit: 01-03). u! J zeit quenzumrichters in Stunden an.
Ausgangs- Zeigtdie AusgangsfrequenzinHz an. [N ll_.l Software- Zeigt die Hersteller ID Nummer an.
frequenz Die Einheit wird in 01-03 eingestellt. CHLN Nummer
Ausgangs- Zeigtden AusgangsstrominAan. [ IE Pegel Zeigt den Pegel an der Klemme A2 in
strom v Klemme A2 Prozentan. 100% entsprechen 10V/DC
” Ausgangs- Zeigtdie AusgangsspannunginV an. l: :_ 4_‘ Pl-Regler Zeigt den Ruckfuhrungswert des
= spannung . = Wert Pl-Reglers an

Pl-Regler Zeigt den Eingangswert des PI-Reglers

u_'l'u‘lb Zwischen- Zeigtdie Spannungim Zwischenkreis. "
Ly Eingang an. 100% entsprechen 10V

kreis: U/DC Eingangsspannung = U/DC * 1,414 v

" l_l'ln Ausgangs- Anzeige der Ausgangsleistungin kW. " a_:{'l Pl-Regler Zeigt den Ausgangswert des PIl-Reglers
AR, leistung Dieser Wert wird intern erfasst. G S Ausgang an. 100% entsprechen 10V

Status Zeigt die Belegung der digitalen Multi- 11 00| PI-Regler Zeigt den Sollwertdes PI-Reglers
Eingédnge funktionseingdnge an: UMY sollwert an. 100% entsprechen 10V
Signal liegt an S1 an 11 1_0M| PI-Regler Zeigt den Sollwertdes Pl-Reglers
Alle anderen Eingange sind nicht belegt. UMY sollwert in “Bar” an.
H_ngl Status Zeigt den Zustand der digitalen Multi- (44" _ 3 1) PI-Regler  Zeigtden Istwert des PI-Reglers
= L Ausgange funktionsausgange an: ("= Istwert in “Bar” an.
\Z v

. . Achtung: Diese Anleitung ersetzt nicht die Original Bedienungsleitung. Alle Ein-
-.: TR : Fehlerrelais MA/MB-MC hat ausgelost stellungen sind Empfehlungen und Erfahrungswerte, die in vielen
u \ M1/M2 Relais ist an; M3/M4 Relais ist aus Anwendungen ausgezeichnet funktionieren. Aufgrund der Gegebenheiten

vor Ort konnen die Einstellungen abweichen.
Stand: 11. Mai 2005; SF_E7_PED11_D_A4.CDR
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